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1 Opis

PY517 jest 4-kanatowym odbiornikiem radiowym przeznaczonym do
montazu w zamknietych pomieszczeniach. W odbiorniku wykorzystano modut
odbiorczy heterodynowy H2, ktdry gwarantuje dwukrotnie wiekszy zasieg niz
podstawowa jego wersja (PY511 — RSU-K04). Kazdy kanat, ktéry dziata na
zasadzie przekaznika, moze pracowac w jednym z czterech trybow. Do
wspotpracy z urzgdzeniami PXM nalezy ustawic tryb monostabilnym lub
chwilowy.

Receiver 4ch P wspotpracuje z nadajnikami z serii SA. Zasieg pracy zalezy
od typu nadajnika i moze wynosi¢ od 200 do 1000 metréw. Transmisja jest
kodowana i jest oparta na kodzie zmiennym, co zapewnia wysokie
bezpieczenstwo podczas korzystania z bezprzewodowych systemow. Kazdy
nadajnik posiada indywidualny kod, a odbiornik reaguje tylko na sygnaty, ktore
sg odbierane z pilotéw wpisanych do jego pamieci (obstuga do 40 klawiszy).

Odbiornik zasilany jest napieciem bezpiecznym 12V DC, a jego obudowa z
tworzywa sztucznego zostata zaprojektowana w taki sposob, aby umozliwic

zamontowanie go na scianie.



2  Warunki bezpieczenstwa

PY517 jest urzadzeniem zasilanym napieciem bezpiecznym 12V DC,

jednak podczas jego instalacji i uzytkowania nalezy bezwzglednie

przestrzegac podanych ponizej regut:

1.

Urzgdzenie moze by¢ podtgczone wytgcznie do zasilania 12V DC o
obcigzalnosci zgodnej z danymi technicznymi.

Nalezy chroni¢ wszystkie przewody przed uszkodzeniami
mechanicznymi i termicznymi.

W przypadku uszkodzenia ktoregokolwiek z przewoddw nalezy
zastapic¢ go przewodem o takich samych parametrach technicznych.
Wszelkie naprawy, jak i podtgczenie przewoddw mogg byc
wykonywane wytacznie przy odtgczonym zasilaniu.

Nalezy bezwzglednie chroni¢ PY517 przed kontaktem z wodg i innymi
ptynami.

Unika¢ gwattownych wstrzgsow, a w szczegolnosci upadkow

Nie wtgczac urzadzenia w pomieszczeniach o wilgotnosci powyzej
93+3%.

Urzgdzenia nie nalezy uzywac w pomieszczeniach o temperaturze
nizszej niz-10°C lub wyzszej niz +55°C.

Do czyszczenia uzywac wytacznie lekko wilgotnej Sciereczki.



3 Opis ztgczy i elementow sterowania

diody kontrolne
zatgczenia knatow

przycisk nauka ' o
dioda zasilania
antena
| [ s8886 >
O o
® o] B2 T Rs [ ka . .
_ ki |0 zworki kanatow
przycisk o> e] @ oonoooon (NO /NC)
antysabotazowy | [g]e]e]e]e[e[e[e]e]e]6[e)] e
- SAB K1 K2 K3 K4 I o
A A A A[ A AA AJ o B
O

1 |

ztacze zasilania wyjscia przekaznikowe
12V DC max. TA/ 30V DC

wyjscie ztgcza sabotazu
12V DC (50mA)



Dodawanie nadajnika do pamieci

1. NacisngC i przytrzymac przycisk nauka na czas 1 - 3s.

K1 K2 K3 K4ZAS

00000

2. ZaSwiecg sie wszystkie diody — nalezy puscic¢ klawisz nauka.

3. Klawiszem nauka nalezy wybrac kanat, do ktérego ma zostac

przypisany nadajnik.
Kanat 1 Kanat 2 Kanat 3 Kanat 4
K1 K2 K3 K4ZAS K1 K2 K3 K4ZAS K1 K2 K3 K4ZAS K1 K2 K3 K4ZAS|
00

4. Po wybraniu kanatu na odbiorniku trzeba nacisng¢ klawisz w

nadajniku, ktory ma by¢ odpowiedzialny za wybrany kanat.

5. Naci$niecie przycisku w nadajniku spowoduje mrugniecie diody LED

kanatu, do ktorego wybrany klawisz zostanie przypisany.

6. Ponownie nalezy nacisngc ten sam klawisz w celu zapisania wyboru w

pamieci odbiornika.

7. Odbiornik zamruga wszystkimi czerwonymi diodami i wytgczy je -

0znacza to, ze procedura przypisania klawisza do wybranego kanatu

sie powiodta.



UWAGA! Jezeli odbiornik nie zamruga wszystkimi czerwonymi diodami
oznacza to, ze wybrany klawisz nie zostat wpisany do pamieci odbiornika,
powodem moze byc:

» klawisz zostat juz wczesniej wpisany do pamieci odbiornika

 zostat przekroczony czas oczekiwania na sygnat z nadajnika (~8s)

UWAGA! Do odbiornika mozna przypisa¢ maksymalnie 40 klawiszy. Dodanie
klawisza numer 41 spowoduje wykasowanie przycisku wpisanego do pamieci
jako 1 itd. Jeden klawisz moze by¢ przypisany do wielu kanatow w odbiorniku

- umozliwia to sterowanie jednym klawiszem kilkoma kanatami.

5 Tryby pracy

Kazdy kanat moze pracowac niezaleznie w jednym z czterech trybow
pracy. W przypadku wspotpracy ze sterownikami firmy PXM zalecane jest
korzystanie z trybu monostabilnego lub chwilowego.

* bistabilny - kazde nacisniecie klawisza zmienia stan na przeciwny

* monostabilny — nacisniecie klawisza powoduje zatgczenie przekaznika
na zaprogramowany czas w zakresie 1 - 255s (wiecej informacji w
punkcie 6. Ustawienie czasu zatgczenia w trybie monostabilnym)

» chwilowy - przekaznik pozostaje zatgczony przez caty czas, gdy
klawisz w nadajniku jest wcisniety, puszczenie klawisza spowoduje
wytgczenie przekaznika. Dla tego trybu dostepna jest funkcja
polegajgca na chwilowym podtrzymaniu przekaznika w stanie

zatgczenia, nawet jezeli sygnat z nadajnika zostanie przerwany lub



zaktocony. Czas podtrzymania na kanale wynosi 10% czasu
ustawionego dla trybu monostabilnego na tym kanale. Aby przekaznik
dziatat zawsze przez ~1s od momentu puszczenia przycisku, nalezy
ustawic¢ czas w trybie monostabilnym na ~10s (informacje dotyczace
ustawiania czasu dostepne sg w punkcie 6. Ustawienie czasu
zatgczenia w trybie monostabilnym).

dwu-klawiszowy — przekaznik zatgczany jest klawiszem o
nieparzystym kodzie (1, 3, 5, 7 itd.) przypisanym do kanatu, natomiast
wytgczenie nastepuje przez klawisz o numerze parzystym (2, 4, 6, 8
itd.). Aby korzystac¢ z tego trybu, nalezy przypisa¢ do jednego kanatu
dwa klawisze — parzysty i nieparzysty. Wpisanie tylko klawisza
nieparzystego spowoduje, ze kanat bedzie mozna zatgczyc, lecz nie
bedzie sie dato go wytgczyé (brak przypisanego klawisza parzystego).
W przypadku, jesli do danego kanatu przypisany zostanie tylko klawisz
parzysty i odbiornik nie bedzie reagowat, moze to oznaczac, ze kanat

jest ustawiony w trybie dwu-klawiszowym.



5.1 Zmiana trybu pracy kanatu

Do zmiany trybu pracy wybranego kanatu potrzebny jest nadajnik z
klawiszem zapisanym w pamieci PY517. Aby to zrobic, nalezy:

1. NacisngcC i przytrzymac przycisk nauka na czas 3 - 5s.

2. Wszystkie diody zaczng mrugac¢ — nalezy puscic klawisz nauka.
3. Diody zaswieca sie na state.
4

Klawiszem nauka nalezy wybrac tryb.

Bistabilny Monostabhilny Chwilowy Dwu-klawiszowy

K1 K2 K3 K4ZAS K1 K2 K3 K4ZAS K1 K2 K3 K4ZAS K1 K2 K3 K4ZAS

00000 00000 0000 ool

5. Po wybraniu trybu nalezy wcisnac¢ klawisz w nadajniku odpowiadajgcy

za kanat, w ktérym ma zostac¢ ustawiony wybrany tryb.
6. Zapisanie zmiany trybu na wybranym kanale zostanie potwierdzona

trzykrotnym mrugnieciem wszystkich czerwonych diod.

UWAGA! Jesli zostanie uzyty klawisz, ktory przypisany jest do kilku kanatow, to
zmiana trybu zostanie wprowadzona w wszystkich kanatach, ktore sg

przypisane do tego klawisza.
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Ustawienie czasu zatgczenia w trybie

monostabilnym

W trybie monostabilnym mozliwe jest zaprogramowanie czasu zatgczenia

przekaZznika w zakresie ~1 = 255s (~4min 15s). Do zaprogramowania czasu

potrzebny jest nadajnik z klawiszem przypisanym do kanatu, w ktorym

nastgpi¢ ma zmiana. W tym celu nalezy:

1.
2.

Nacisnac i przytrzymac przycisk nauka na czas 5 - 8s.

Wszystkie diody zaczng migac, a po chwili zaczng mrugac znaczgco
szybciej — nalezy puscic klawisz nauka.

Puszczenie przycisku nauka spowoduje, ze wszystkie czerwone diody
zaczng migac. Jedno mrugniecie odpowiada ~1s.

Po uptywie zgdanego czasu nalezy nacisng¢ w nadajniku klawisz
odpowiadajgcy kanatowi, do ktérego ma zostac przypisany nowy czas
zatgczenia przekaznika w trybie monostabilnym.

Powodzenie sie zapisu zostanie potwierdzone trzykrotnym
mrugnieciem wszystkich czerwonych diod.

Pozostawienie odbiornika w trybie odliczania czasu doprowadzi do
odliczenia 255s, a nastepnie wszystkie diody bedg Swiecic przez ~4
min — nacisniecie w tym czasie klawisza spowoduje zaprogramowanie
maksymalnego czasu (255s) do kanatu przypisanego do klawisza.
Jezeli przed uptywem ~4min nie zostanie wcisniety zaden klawisz,
odbiornik wyjdzie z trybu programowania czasu bez wprowadzania

jakichkolwiek zmian.
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UWAGA! Jesli klawisz zostat zaprogramowany do kilku kanatow, to czas
zatgczenia przekaznika zostanie zmieniony we wszystkich kanatach, ktore

byty do niego przypisane.

7 Kasowanie zapamietanych klawiszy

Kasowanie wszystkich zapamietanych klawiszy nie ma wptywu na tryby
pracy poszczegolnych kanatéw oraz czasow zatgczenia przekaznikow w trybie
monostabilnym. Aby usungc wszystkie zapamietane klawisze, nalezy:

1. NacisngcC i przytrzymac przycisk nauka na czas powyzej 8s.

2. Wszystkie diody zaczng migac, nastepnie bedg migac znaczaco
szybciej, w momencie, gdy zaswiecg sie na State, mozna puscic¢
klawisz nauka.

3. Wszystkie czerwone diody zgasna.

4. Procedura zostata pomysinie ukonczone, nalezy sprawdzic

poprawnos$¢ skasowania.

UWAGA! Kasowanie usuwa wszystkie zapamietane klawisze. Jesli uzytkownik
chce usungc tylko jeden klawisz, to po procesie kasowania nalezy ponownie
wprowadzic te, ktore majg byc zachowane. Odtgczenie zasilania nie powoduje

utraty informacji o zapisanych klawiszach i trybach pracy odbiornika.

1



8 Schemat podtgczenia

Podtaczenie PY517 do sterownika PX340 / PX345 / PX710 do wej$¢

cyfrowych typu ujscie (sink in) — wejScie o logice dodatniej ,wspdiny plus”
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Podtaczenie PY517 do sterownika PX340 / PX345 / PX710 do wejs¢

cyfrowych typu Zrédto (source in) — wejscie o logice ujemnej ,wspdlna masa”
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Podtaczenie PY517 do sterownika PX333
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Dane techniczne

yp

pojemnos¢ pamiedi
czestotliwosc

modut odbiorczy
kodowanie
wspOtpraca

montaz

ilos¢ przekaznikow
tryby pracy

1akres czasu monostabilnego
wyjScie przekainikowe
wyjscie sabotazowe
pobor pradu

7asilanie

masa

wymiary
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PY517

40 klawiszy
433,92MHz

H2 (czutos¢ -114dBm)
kod zmienny
dowolny nadajnik serii sA
natynkowy

4

4

~1s = 4min 15s

max. 1A/ 30V DC
50mA / 12V DC

max. 104mA

12vDC

0.04kg

szerokosc: 68mm
wysokosc: 48mm
gtebokos¢; 26mm
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