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1 Opis

PY512 to 8-kanatowy odbiornik radiowy przeznaczony do montazu w
zamknietych pomieszczeniach. Kazdy kanat, ktory dziata na zasadzie
przekaznika, moze pracowac w jednym z dwoch trybow. Do wspotpracy z
urzgdzeniami PXM nalezy ustawi¢ tryb monostabilny (chwilowy).

Odbiornik posiada 8 wyjs¢ typu NO (normalnie rozwarte) lub NC
(normalnie zwarte) separowanych galwanicznie oraz 8 diod LED
sygnalizujgcych zatgczenia wyjs¢. Urzgdzenie ma mozliwos¢é sygnalizacji
roztadowania baterii w nadajnikach typu PTX, GBX, CTX, RP i otwarcia
obudowy (funkcja anty-sabotazowa) oraz brak tgcznosci z detektorami typu
PTX, GBX, CTX4H.

Receiver 8ch wspotpracuje z wszystkimi nadajnikami i pilotami firmy
Elmes Elektronik dziatajgcymi w pasmie 433,92MHz (takze z nadajnikiem
RP501). Transmisja jest kodowana i opiera na kodzie zmiennym, co zapewnia
wysokie bezpieczenstwo podczas korzystania z bezprzewodowych systemow.
Kazdy nadajnik posiada indywidualny kod, a odbiornik reaguje tylko na
sygnaty, ktdre sg odbierane z pilotéw wpisanych do jego pamieci (obstuga do
40 klawiszy).

Odbiornik zasilany jest napieciem bezpiecznym 12V DC, a jego obudowa z
tworzywa sztucznego zostata zaprojektowana w taki sposob, aby umozliwic

zamontowanie go na scianie.



2  Warunki bezpieczenstwa

PY512 jest urzadzeniem zasilanym napieciem bezpiecznym 12V DC,

jednak podczas jego instalacji i uzytkowania nalezy bezwzglednie

przestrzegac podanych ponizej regut:

1.

Urzgdzenie moze by¢ podtgczone wytgcznie do zasilania 12V DC o
obcigzalnosci zgodnej z danymi technicznymi.

Nalezy chroni¢ wszystkie przewody przed uszkodzeniami
mechanicznymi i termicznymi.

W przypadku uszkodzenia ktoregokolwiek z przewoddw nalezy
zastapic¢ go przewodem o takich samych parametrach technicznych.
Wszelkie naprawy, jak i podtgczenie przewoddw mogg byc
wykonywane wytacznie przy odtgczonym zasilaniu.

Nalezy bezwzglednie chroni¢ PY512 przed kontaktem z wodg i innymi
ptynami.

Unika¢ gwattownych wstrzgsow, a w szczegolnosci upadkow.

Nie wtgczac urzadzenia w pomieszczeniach o wilgotnosci powyzej
80%.

Urzgdzenia nie nalezy uzywac w pomieszczeniach o temperaturze
nizszej niz 0°C lub wyzszej niz +40°C.

Do czyszczenia uzywac wytacznie lekko wilgotnej Sciereczki.



3 Opis ztgczy i elementow sterowania

przycisk programowania

stycznik | zworki trybu
antena  Wyjscia S| pracy wyjscia S

IIJEJ [

o
[ ]

diody kontrolne
zatgczenia kanatow

dioda informacyjna

zworki kanatow
(NO / NC)

ztgcze zasilania j} |

wyjscia przekaznikowe
12V DC max. 1A/24V DC
wyjscie ztacza S lub 0,5A/125V AC

typu OC max. 1A/60V DC

4  Tryb pracy wyjscia S

Kontrola pracy wyjscia S, mozliwa jest za pomocg réznych konfiguracji
zworek tego wyjscia.
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o UWAGA! Wyjscie sabotazowe zatgczane po
7tgcze zasilania

12V DC otwarciu obudowy domysinie przypisane jest

wyjScie ztgcza S do kanatu 8.
typu OC max. TA/60V DC



Mozliwe konfiguracje i zachowania wyjscia S zostaty przedstawione w

tabeli ponizej (uzywane jako buzzer):

JP2 zwarte

JP2 rozwarte

JP1 zwarte

dwa impulsy przy
zatgczeniu dowolnego
kanatu, jeden przy
wytgczeniu

JP1 rozwarte

impuls tylko przy
przetgczaniu 1 kanatu

Zwarcie do masy przy
niskim stanie baterii.
Gdy dodatkowo JP3

rozwarte — brak
tgcznosci z nadajnikiem

5 Dodawanie nadajnika do pamieci

1. Nacisngc¢ przycisk programowania <2s - dioda informacyjna zaswieci

sie na czerwono i zatgczy sie pierwszy kanat.
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2. Naciskajgc przycisk programowania wybrac kanat, do ktérego bedzie

przypisywany nadajnik.

Kanat 1 @::555348 Kanat 5
Kanat 2 @®::558343 Kanat 6
Kanat 3 @:::5535383 Kanat 7
Kanat 4 Q@i::5535388 Kanat 8

ol
[ 4
o<
[ 14
[ ]
@9
[ 24
[ 1]

[ 2}
[ 14
oc
[ 14
[ ]
@9
oL
@3

o 6 o o
[ 2}
[ 14
oc
[ 14
[ 8]
o9
oL
@38

[ ]
[ 4
o€
o
[ ]
®9
[ 22
[ 1]

3. Przytrzymac przycisk programowania >2s, do momentu, az dioda

sygnalizacyjna zmieni kolor na zielony.
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4. W zaleznosci od rodzaju wprowadzanego nadajnika nalezy:

* pilot reczny - przycisna¢ dwukrotnie przycisk pilota. Dla pilotow
wielokanatowych (np. 4 kanaty) uzycie na przyktad drugiego
przycisku wprowadzi dwa pierwsze przyciski pod aktualny i
poprzedni kanat odbiornika, a trzeci i czwarty przycisk na pilocie
bedzie nieaktywny.

* detektor podczerwieni PTX50 - ruchem dtoni pobudzi¢ dwukrotnie
detektor do nadawania (wczesniej nalezy w detektorze ustawic¢
kanat nr 1)

 kontaktron CTX3H i CTX4H - na krotko, dwukrotnie odsungé
magnes lub otworzyc¢ i zamkng¢ dwukrotnie drzwi, lub okno, w
miejscu, gdzie zamontowany jest CTX

*  nadajnik radiopowiadomienia RP501 (bez trybu z kontrolg facza
radiowego) - ustawi¢ w nadajniku zadany tryb pracy, a nastepnie
pobudzi¢ nadajnik poprzez rozwarcie wejscia, np. D2. Kanaty D1 i
D2 zostang przypisane do dwoch kolejnych kanatow odbiornika, a
kanaty D3 i D4 pozostang nieaktywne.

5. Dioda sygnalizacyjna potwierdzi prawidtowe wprowadzenie nadajnika

do pamieci odbiornika wolnym miganiem na zielono.

UWAGA! Przed procedurg dodawania odbiornika nalezy wytgczy¢ wszystkie

kanaty w odbiorniku.

UWAGA! Do odbiornika mozna przypisa¢ maksymalnie 40 klawiszy.



UWAGA! Wyjscie z programowania nastepuje po 30s braku aktywnosci. Btedy

sygnalizowane sg szybkim pulsowaniem diody LED i wyjSciem z

programowania.

6

Tryby pracy

Kazdy kanat moze pracowac niezaleznie w jednym z dwdch trybow pracy.

W przypadku wspotpracy ze sterownikami firmy PXM zalecane jest

korzystanie z trybu monostabilnego (chwilowego).

6.1

bistabilny - kazde nacisniecie klawisza zmienia stan na przeciwny
monostabilny (chwilowy) - nacisniecie klawisza powoduje zatgczenie
przekaZznika na zaprogramowany czas w zakresie 0,5s - 4h (wiecej

informacji w punkcie 6.1. Zmiana trybu pracy kanatu)

Zmiana trybu pracy kanatu
Nacisngc¢ przycisk programowania na czas powyzej 2s, ale krocej niz
8s - dioda informacyjna zaswiecie sie na czerwono, a nastepnie na

zielono. Zatgczony zostanie 1 kanat odbiornika.
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Przyciskiem programowania wybrac kanat odbiornika, w ktorym ma
zostac zmieniony tryb.
PrzycisngC przycisk programowania w odbiorniku na >2s, az LED

odbiornika przetgczy sie na kolor czerwony.
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4. Po wybraniu kanatu nacisngc¢ klawisz programowania — dioda

informacyjna zaswieci na zielono.
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5. Po uptywie Zgdanego czasu podtrzymania (max. 4h) ponownie
przycisng¢ przycisk — dioda informacyjna zaswieci na czerwono, a po
uptywie 2s zacznie migac na zielono, co jest potwierdzeniem

prawidtowo wykonanej procedury.

UWAGA! Aby ustawic kanat w tryb bistabilny, nalezy po punkcie 4 nacisnac

przycisk programowania 3 razy w odstepach <2s.

UWAGA! Wyjscie z programowania nastepuje po 30s braku aktywnosci. Btedy
sygnalizowane sg szybkim pulsowaniem diody LED i wyjsciem z

programowania.



7 Kasowanie zapamietanych klawiszy

Przycisng¢ przycisk programowania w odbiorniku >8s (dioda
informacyjna zaswieci na czerwono, a nastepnie na zielono) do chwili, az LED
zacznie migac, a nastepnie zwolni¢ przycisk. Miganie diody potwierdza
prawidtowe wykonanie procedury kasowania wszystkich zapamietanych
nadajnikdw. Tryby pracy kanatow pozostajg niezmienione.

Istnieje mozliwosc¢ usuniecia tylko jednego pilota z pamieci odbiornika
pod warunkiem, ze uzytkownik ma fizyczny dostep do tego pilota. W tym celu
nalezy rozpoczaé procedure programowania pilota do pamieci (5. Dodawanie
nadajnika do pamieci). Nalezy wykonac kroki 1,2 i 3, a w kroku 4 pierwsza
transmisje wystac z usuwanego pilota, a drugg — z dowolnego innego.

Dla pilotow wielokanatowych wystarczy w kroku 4 nacisnac za pierwszym
razem inny przycisk niz za drugim.

Dioda informacyjna migajac na czerwono zasygnalizuje btgd — potwierdzi

usuniecie pilota z pamieci.
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8 Schemat podtgczenia

Podtaczenie PY512 do sterownika PX340 / PX345 / PX710 do wej$¢é

cyfrowych typu ujscie (sink in) — wejscie o logice dodatniej ,wspdlny plus”

zasilacz
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Podtaczenie PY512 do sterownika PX340 / PX345 / PX710 do wejs$¢

cyfrowych typu 7rédto (source in) — wejscie o logice ujemnej ,wspdlna masa”

zasilacz
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Podtaczenie PY512 do sterownika PX333
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zasilanie
12V DC
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9

Dane techniczne

yp

pojemnosc pamieci
czestotliwosc
kodowanie
wspOtpraca

montaz

ilos¢ przekaznikow
tryby pracy

1akres (zasu monostabilnego
wyjscie przekainikowe
wyjscie sabotazowe
pobor pradu

masa

wymiary

15

PY512

40 klawiszy

433,92MHz

kod zmienny

dowolny nadajnik firmy Elmes Elektronik
natynkowy

8

2

0,55 —4h

max. 1A/ 24V DC lub max. 0,5A / 125V AC
typ OCmax. TA/ 60V DC

max. 180mA

0.1kg

szerokos¢: 96mm
wysokos¢: 63mm
gtebokosé: 28mm
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