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1. OPIS OGOLNY

8-klawiszowy pilot PUK 188 wspotpracuje z odbiornikiem produkcji firmy GORKE typu RSU-
KO4.

Zestawy zbudowane w oparciu o ten pilot oraz odbiornik klasy superreakcyjnej (RSU) osiagajg
zasieg do 150 metréw, podczas pracy w otwartej przestrzeni (bez przeszkéd miedzy pilotem i
odbiornikiem).

Warunki instalacji odbiornika.
Zaleca sie montowanie odbiornika mozliwie wysoko, z dala od urzgdzenn metalowych
i elektrycznych, albowiem odbiornik superreakcyjny jest czuty na zakidcenia
elektromagnetyczne. Dla warunkéw wysokich zakidcen elektromagnetycznych zalecamy
stosowanie odbiornikéw superheterodynowych np. typu IDO. Odbiornik RSU-KO4 wymaga dla
instalacji miejsc suchych i zamknietych.

Kod transmisji.

Oparta na kodzie zmiennym (KeeLoq ® firmy Microchip Technology Inc. USA) transmisja
radiowa zapewnia wysokie bezpieczenstwo uzytkowania. Kazda transmisja jest inna od
poprzedniej. Warunkiem podstawowym zadziatania odbiornika jest wpisanie pilota do jego
pamieci.

Pilot moze by¢ zaprogramowany do nieograniczonej ilosci odbiornikéw. ,Zgubienie” 15
kolejnych transmisji (uzycie pilota poza zasiegiem odbiornika) wymaga dwukrotnego przestania
sygnatu (2x nacisnag¢ klawisz pilota).

Czestotliwosé.
Odbiornik pracuje w oparciu o czestotliwo$¢ 433,92 MHz. Pasmo to w wiekszosci panstw UE
(iw Polsce) nie wymaga specjalnych zezwolen i koncesji na uzytkowanie.



2. OPIS ZLACZY | ELEMENTOW STEROWANIA

PRZEZNACZENIE ELEMENTOW
* przycisk NAUKA - stuzy do uruchomienia procedur programowania
+ dioda LED PRACA - sygnalizuje stan zatgczenia/ wylgczenia przekaznika, a podczas
programowania czestotliwoscig swojej pracy sygnalizuje czynnosci programowania
* zwora - stuzy do wyboru stykéw wyprowadzonych na listwe zaciskowg

Odbiornik posiada klawisz sygnalizujgcy otwarcie obudowy ktérego styki
wyprowadzone sg na listwe zaciskowg (SAB).

Wyjscia przekaznikowe przyporzadkowane do poszczegodlnych kanatdw mogg byé
wyjsciami typu NO lub NC w zaleznosci od ustawionej zworki dla danego kanatu.
Fabrycznie zworki ustawione sg w pozycie NC. W przypadku podigczenia do
urzadzen firmy PXM nalezy je przestawic¢ na pozycje NO.

Ustawienia fabryczne trybu pracy:

—1-szy kanat — bistabilny

—2-gi kanat-bistabilny

— 3-ci kanat—bistabilny

—4-ty kanat—chwilowy

Czas dla trybu monostabilnego zostat zaprogramowany fabrycznie na ~3s dla kazdego
zkanatow.
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3. PROGRAMOWANIE ODBIORNIKA
3.1. Rejestracja pilota w pamigci odbiornika

* nacisnij przycisk ,NAUKA” na minimum 1s lecz krocej niz 3s
+ odbiornik zaswieci wszystkie diody — pus¢ klawisz ,NAUKA”
* klawiszem ,NAUKA” wybierz kanat do ktdérego chcesz przypisac¢ klawisz pilota
* nacisnij ten klawisz pilota, ktéry ma sterowa¢ wybranym kanatem
« dioda LED wybranego kanatu zamruga — pus$¢ klawisz pilota
» ponownie nacisnij klawisz pilota (ten sam co w pkt d)
« odbiornik zamruga wszystkimi diodami po czym je wyigczy sygnalizujgc poprawnie
przeprowadzong i udang rejestracje klawisza
* sprawdz dziatanie pilota. JeZeli odbiornik nie zamruga wszystkimi diodami oznacza to iz
klawisz nie zostat wpisany do pamigci odbiornika czego przyczyng moze byc¢:
« dany klawisz byt juz wczesniej wpisany do pamieci odbiornika
* mingt czas oczekiwania odbiornika na sygnat z pilota (ok. 8s)
UWAGA! Do odbiornika mozna wpisa¢ 40 klawiszy. Wpisanie 41-go klawisza powoduje
wykasowanie klawisza wpisanego jako pierwszy itd. W przypadku zagubienia pilota nalezy
skasowac tylko piloty z kanatu, w ktérym pracowat zgubiony pilot. W danych kanatach zostang
skasowane wszystkie piloty, takze aktualnie uzywane i nalezy je ponownie zarejestrowa¢ w
pamigci odbiornika. Dla instalacji o wigkszej liczbie uzytkownikéw zalecamy stosowanie 4-
kanatowego odbiornika tup IDO 500 (pojemno$¢ pamieci 500 nadajnikow).

3.2. Kasowanie pilotéw w wybranym kanale odbiornika

Procedura kasowania usuwa z pamieci wszystkie wpisane wczesniej piloty, nie zmienia trybow
pracy poszczegoélnych kanatéw i czasdw zatgczenia przekaznikéw dla trybu monostabilnego.
Procedura kasowania wyglada nastepujgco:
* nacisnij klawisz ,NAUKA” na czas dtuzszy niz 8s
» wszystkie diody zaczng mrugac, po chwili zaczng mruga¢ znacznie szybciej, zaczekaj az
sie zaswiecg na state - pus¢ klawisz ,NAUKA”
» wszystkie diody zgasng — pus¢ klawisz ,NAUKA”
* nalezy sprawdzi¢ poprawno$¢ kasowania

1. Nalezy pamietac, ze kasowanie dotyczy catej zawarto$ci pamieci. Jezeli chcemy usungé
tylko jeden lub kilka pilotow, to po procesie kasowania nalezy ponownie wpisa¢ do pamieci
te ktére majg by¢ zachowane.

2. Jezeli, przy duzej ilosci uzytkownikéw, chcemy unikng¢ ucigzliwego procesu ponownego
programowania, mozna stosowac jeden z odbiornikéw identyfikacyjnych (ich parametry
pozwalajg kasowac piloty pojedynczo).

3. Odtgczenie napigcia zasilania nie powoduje utraty informacji o wpisanych pilotach i trybie
pracy odbiornika.



3.3. Zmiana trybu pracy przekaznikéw

Wszystkie kanaty odbiornika RSU-K04 MULTI mogg pracowa¢ w dowolnym z czterech trybow
pracy:
tryb bistabilnym — kazde nacisniecie klawisza zmienia stan przekaznika na przeciwny
tryb monostabilny — nacisniecie klawisza powoduje zatgczenie przekaznika na
zaprogramowany czas
tryb chwilowy — przekaznik pozostaje zalgczony przez caty czas odbioru poprawnego
(niezakiéconego) sygnatu z pilota, puszczenie klawisza powoduje wytgczenie przekaznika
(zaktécenie sygnatu np. wcisnigciem innego pilota rowniez spowoduje wytaczenie
przekaznika). W przypadku podtaczenia odbiornika do naszego produktu nalezy
wybraé chwilowy tryb pracy dla wszystkich kanatow.
tryb dwu-klawiszowy — w tym trybie przekaznik moze zosta¢ zatgczony klawiszem o kodzie
nieparzystym (1,3,5,7,9,11,13) przypisanym do danego kanatu, natomiast wytaczenie
przekaznika nastepuje po odebraniu sygnalu z klawisza o numerze parzystym
(2,4,6,8,10,12,14). Aby korzysta¢ z tego trybu nalezy wpisa¢ do danego kanatu co najmnie;j
dwa klawisze, jeden o kodzie parzystym, drugi o nieparzystym.
UWAGA: w przypadku kiedy wpiszemy tylko klawisz o nr parzystym do danego kanatu (odbiornik
poprawnie zasygnalizuje zakonczenie procedury nauki)i nie bedzie reakcji przy naciskaniu
danego klawisza, moze to oznaczac, ze ten kanat jest ustawiony w tryb dwuklawiszowy.
Do zmiany trybu pracy danego kanatu potrzebny jest pilot z zaprogramowanym do danego
kanatu klawiszem.
Procedura zmiany trybu wyglgda nastepujgco:
* nacisnij klawisz ,NAUKA" na czas diuzszy niz 3s a krotszy niz 5s
* wszystkie diody zaczng mrugaé — pus¢ klawisz ,NAUKA”
* klawiszem ,NAUKA” wybierz zgdany tryb:
Swieci dioda K4 oraz K1 — tryb bistabilny
Swieci dioda K4 oraz K2 — tryb monostabilny
Swieci dioda K4 oraz K3 — tryb chwilowy
Swieci dioda K4, inne zgaszone — tryb dwu-klawiszowy
+ wcisnij klawisz pilota przypisany do kanatu, ktérego tryb chcesz ustawi¢
* operacja zostanie potwierdzona trzykrotnym zatgczeniem wszystkich kanatéw

W przypadku podtaczenia odbiornika do naszego produktu nalezy wybraé¢ chwilowy tryb
pracy dla wszystkich kanatow.



4. SCHEMAT PODLACZENIA

przyktadowy sposoéb podtaczenia do sterownika (np. PX140) znajdujgcego sie w ofercie firmy PXM
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5. DANE TECHNICZNE

a) dane odbiornika
- Zasilanie

- Pobér pradu

- Obcigzalno$c¢ przekaznikow
- Wyjscie przekaznikowe

- Tryb pracy przekaznika

- Zakres czasu trybu mono

- Czestotliwosé

- Czutos¢

- Temperaturowy zakres pracy

- Wymiary
- Zasieg pracy

b) dane pilota (nadajnika)
- Czestotliwosé
- Transmisja
- llos¢ klawiszy
- Moc nadawcza
- Zasilanie
- Wymiary
- Kolor
- Wspétpraca
- Zasieg pracy
z odb. superreakcyjnym

zZnamionowe 12V DC
maksymalne 10-15Vv DC
spoczynkowy 22 mA
maksymalny 104 mA
1A/30V DC

4

mono, bistabilny, chwilowy
~1s-4min 15s

433,92 MHz

-100dBm

od0do+40°C

48x68x26 mm
100 -500 m.*

* zasieg w zaleznosci od typu nadajnika

433,92 MHz

kodowana (kod zmienny KeeLoq ® Microchip Technology)
8

<5mW

2xbateria 12V

158x38x17 mm

popiel

dowolny odbiornik GE

max. 150 m

* zasieg podczas pracy w przestrzeni otwartej (bez
przeszkdd migedzy nadajnikiem i odbiornikiem)



