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1 Opis

Driver PX854 jest przeznaczony do prgdowego sterowania diodami LED.
Wbudowany odbiornik DMX umozliwia wysterowanie 1 — 4 kanatow.

Urzadzenie jest umieszczone w obudowie zapewniajgcej klase ochrony
IP65, a jego programowanie obywa sie wytgcznie poprzez protokdt RDM.

PX854 moze by¢ zardwno sterowany sygnatem DMX, jak i dziata¢
samodzielnie. W takim przypadku uzytkownik ma do dyspozycji w petni
programowalng scene i fabrycznie zaprogramowang sekwencje. Dzieki
zastosowaniu 16-bitowej rozdzielczosci sterowanie parametrami, przy
czestotliwosci PWM 1.5 - 24kHz, poszczegolnych kanatow jest catkowicie
ptynne.

Driver posiada wbudowany system dostrajania czestotliwosci sygnatu
sterujgcego (technologia ,flicker free"), co czyni go szczegdlnie przydatnym do
stosowania w przemysle telewizyjnym.

Poniewaz diody LED z serii RGB / RGBW czesto roznig sie dosy¢ znacznie
parametrami, moze to spowodowac problemy w otrzymaniu biatego koloru
(wysterowanie wszystkich kanatéw na 100%). Dlatego PX854 zostat
wyposazony w niezwykle przydatng funkcje tzw. balansu bieli. Dzieki niej
mozna dobrac dla kazdego zestawu diod LED tak skorygowane sterowanie
poszczegolnymi kolorami przez modut, aby przy petnym wysterowaniu
0siggngc¢ kolor biaty. Co wiecej, funkcja ta pozwala takze korygowac rowniez

temperature barwy biatego koloru.
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Warunki bezpieczenstwa

Urzadzenie PX854 jest zasilane napieciem bezpiecznym 12 - 24V DC,

jednak podczas jego instalacji i uzytkowania nalezy bezwzglednie

przestrzegac podanych ponizej regut:

1.

Urzgdzenie moze by¢ podtgczone wytgcznie do zasilania 12 - 24V DC
0 obcigzalnosci zgodnej z danymi technicznymi.

Nalezy chroni¢ wszystkie przewody przed uszkodzeniami
mechanicznymi i termicznymi.

W przypadku uszkodzenia ktoregokolwiek z przewodow nalezy
zastgpic¢ go przewodem o takich samych parametrach technicznych.
Do podtgczenia sygnatu DMX stosowac wytgcznie przewod
ekranowany.

Wszelkie naprawy, jak i podtgczenia sygnatu DMX moga by¢
wykonywane wytgcznie przy odtgczonym zasilaniu.

Nie nalezy podtgczac do zasilania urzadzenia z widocznymi
uszkodzeniami.

Unika¢ gwattownych wstrzasow, a w szczegolnosci upadkow.

Do czyszczenia uzywac wytgcznie lekko wilgotnej Sciereczki.



3 Opis ztgczy i elementow sterowania
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W celu tatwiejszego montazu przewodow mozliwe jest wyjecie modutu

sterowania.




4 RDM - opis dostepnych parametrow

PX854 obstuguje protokot DMX — RDM. Protokot DMX w zatozeniu
umozliwia jednokierunkowy przeptyw danych, podczas gdy jego rozszerzenie
- protokdt RDM moze przesytac informacje w dwdch kierunkach. Dzieki temu
jest mozliwe jednoczesne odbieranie i wysytanie informacji, co daje
mozliwos$¢ monitorowania dziatania urzgdzen zgodnych z protokotem RDM

oraz ewentualng zmiane konfiguracji ich parametrow pracy.

Poprzez RDM w PX854 mozna:

» ustawi¢ poczgtkowy adres DMX — w zakresie 1 - 512,
* wybrac tryb pracy:

o Group (1ch) - uzytkownik ustawia jeden kanat DMX, ktérym bedzie
sterowat wszystkimi wyjsciami,

o Individual (4ch) - uzytkownik ustawia kanaty DMX, ktérymi bedzie
sterowat wszystkimi wyjsciami indywidualnie,

o Individual + Dimmer (5¢ch) — uzytkownik ustawia kanaty DMX,
ktorymi bedzie sterowat wszystkimi wyjsciami indywidualnie +
dodatkowo dimmer,

o RGBD + 1 (5¢ch) - RGB z dimmerem + jeden indywidualny kanat,

o DW+DW (4ch) - pierwszy kanat odpowiada za balans bieli,
natomiast drugi za jasnosg,

o Advanced - kazdy kanat moze zostac zaadresowany
indywidualnie,

* przywrocic ustawienia fabryczne,



odczytac wartosci czujnika — temperatura drivera,
skonfigurowac balans bieli,

zmieni¢ ustawienia wygtadzania w zakresie 7 = 5 lub wytgczy¢
wygtadzanie,

zmieni¢ ustawienia trybu No Signal - zachowanie urzgdzenia po
zaniku sygnatu sterujgcego DMX:

o 0 - OFF (catkowite wytgczenie),

o 1-0N (zataczenie sie na 100%),

o 2= HOLD (podtrzymanie ostatniej wartosci sygnatu DMX),
o 3 - SCENE (zataczenie zdefiniowanej sceny),

o 4 - EFFECT (tryb efektowy - pulsowanie),

zaprogramowac scene uruchamiang w parametrze No Signal w trybie
SCENE w zakresie 0 — 255 (kazdy kanat indywidualnie),
zmieni¢ czestotliwosc sterowania:

o 0-1.5kHz,

o 1-3kHz,

o 2 - 6kHz,

o 3-12kHz,

o 4 - 24kHz,

odczytac numer seryjny,

zmienic krzywg sterowania:

o eksponencjalna 1,

o eksponencjalna 2,

o DAL

o liniowa,
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» ustawic offset wyjScia — pozwala na ustawienie poziomu zatgczenia

sie diod, ustawiane w zakresie 0 — 10000.

_ Offset = dostosowany do
Offset =0 ) T
charakterystyki pracy odbiornika LED
Wyjscie 0 Wyjscie 1
DK/IX DT/IX
Moment zapalenia Moment zapalenia
sie odbiornika LED sie odbiornika LED



5 Schemat podtgczenia

Podtgczenie lampy RGBW

DMX'in

zasilanie IN
12-24VDC

lampa LED

zasilanie OUT
12-24VDC

DMX out
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Podtaczenie diod MONO (4 x MONO)

DMXin

dioda LED

zasilanie IN
12-24V DC

dioda LED

dioda LED

zasilanie OUT
12-24V DC

DMX out
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Urzadzenie mozna ze sobg tgczyé

UWAGA!' W przyktadowym potgczeniu, jak powyzej, znajdowac moze sie

maksymalnie do 10 urzadzen.

UWAGA!' W niewykorzystywanych przepustach nalezy umiescic walcowata

zaslepke, a nastepnie zakrecic przepust w celu utrzymania szczelnosci

obudowy.
Podtaczenie diod 350mA
Zasilanie | llo$é diod na jednym kanale
12V DC 1-3
24V DC 4-6
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6 Wymiary
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Srednica przewodéw:

* przewdd zasilajgcy: 6 — 12mm
* przewdd DMX: 3.5 - 7mm
* przewod zasilajacy lampy / diody LED: 3.5 = 7mm
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Dane techniczne

yp
klasa szczelnosci

kanaty DMX

obstuga protokotu RDM
ilos¢ kanatow wyjSciowych
interpolowana rozdzielczos¢ sterowania
wyjsciem

czestotliwos¢ PWM
programowalne sceny
wbudowane programy
programowanie
obcigzalnos¢ wyjsc

tryb Master / Slave

pobdr mocy

pobor mocy bez obcigzenia
obudowa

1asilanie

masa

Wymiary
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PX854
IP65
512
tak
1-4

16 bit

1.5 - 24kHz
1

1

tylko RDM
4% 350mA
tak

max. 35W
max. 2W
tworzywo sztuczne — ASA
12 -24vDC
0.3kg

wysokos¢: 162mm
szerokosC: 104mm
gtebokos¢: 70mm



BXM

Podteze, 22.08.2025

DEKLARACJA ZGODNOSCI UE

PXM Marek Zupnik spdtka komandytowa
Podteze 654, 32-003 Podteze

deklarujemy, ze produkowany przez nas wyrob:

Nazwa towaru:

Kod towaru:

Driver LED C.C. 4 x 350mA IP
PX854

Spetnia wymogi nastepujgcych norm oraz norm zharmonizowanych:

PN-EN IEC 63000:2019-01
PN-EN 62368-1:2015-03
PN-EN 61000-4-2:2011

PN-EN IEC 61000-6-1:2019-03
PN-EN 61000-6-3:2008
PN-EN 60529:2003

EN IEC 63000:2018

EN 62368-1:2014

EN 61000-4-2:2009
ENIEC 61000-6-1:2019
EN 61000-6-3:2007

EN 60529:1991

Oraz spetnia wymogi zasadnicze nastepujgcych dyrektyw:

20711/65/UE DYREKTYWA PARLAMENTU EUROPEJSKIEGO | RADY z dnia 8 czerwca 2011 1. w sprawie
ograniczenia stosowania niektdrych niebezpiecznych substancji w sprzecie elektrycznym i elektronicznym.

2014/30/UE DYREKTYWA PARLAMENTU EUROPEJSKIEGO | RADY 7 dnia 26 lutego 2014 1. w sprawie
harmonizacji ustawodawstw panstw cztonkowskich odnoszacych sie do kompatyhilnosci elektromagnetycznej,

zastepuje dyrektywe 2004/108/WE.

2074/35/UE DYREKTYWA PARLAMENTU EUROPEJSKIEGO | RADY z dnia 26 lutego 2014 r. w sprawie
harmonizacji ustawodawstw panstw cztonkowskich odnoszacych sie do udostepniania na rynku sprzetu
elektrycznego przewidzianego do stosowania w okreslonych granicach napiecia, zastepuje dyrektywe

2006/95/WE.

PXM -

Marek Zupnik spétka komandytowa -
32-003 Podigie, Podleze 654
NIP 877-002-54-53

mgr inz. Marek Zupnik.
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