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1 Opis

PX741 to inteligentny Sciemniacz tranzystorowy z odcieciem faz, gdzie
wystepuje sterowanie zboczem opadajgcym (tzw. $ciemnianie typu trailing
edge).

Modut steruje czterema kanatami o mocy 200W kazdy i posiada
wbudowany uktad eliminacji zaktdcen, bezpieczniki oraz kontrolki
sygnalizacyjne. Urzadzenie posiada wejScie DMX512, cztery wejscia
analogowe 0 — 10V oraz mozliwos¢ podpiecia zewnetrznych klawiszy
i sterowania nimi zgodnie z jedng z czterech funkcji. Dimmer wyrdznia sie
duzymi mozliwosciami dopasowania charakterystyki sterowania.

Kazdy z czterech kanatéw wyjsciowych moze byé skonfigurowany
indywidualnie. W sktad ustawien wchodzg nastepujace parametry:

* tryb sterowania (DMX, analogowe, przyciski)

» adres DMX

» reakcja na zanik sygnatu DMX

» wybor funkgeji przyciskdw wraz z petng regulacjg czasow reakgji

» zaawansowane funkcje i parametry pozwalajgce dopasowac
sterowanie do typu i charakterystyki obcigzenia (minimalny
i maksymalny poziom wysterowania, krzywa charakterystyki, funkcja

podzarzania)



Sciemniacz przeznaczony jest do pracy z obcigzeniami typu R i RC:
» Sciemniane zarowki LED
» diody LED podtgczone ze Sciemnianym zasilaczem typu CC
»  zarowki tradycyjne
»  zarowki halogenowe 230V
» zarowki halogenowe 12V podtaczone ze Sciemnianym

transformatorem elektronicznym

Urzadzenie zamkniete jest w standardowej obudowie przeznaczonej do

montazu szynowego.

2  Warunki bezpieczenstwa

Sciemniacz PX741 jest urzadzeniem zasilanym bezposrednio z sieci
energetycznej 230V. Nieprzestrzeganie zasad bezpieczenistwa moze grozi¢
porazeniem i stanowic zagrozenie dla zycia. W zwigzku z tym, nalezy
bezwzglednie stosowac sie do regut przedstawionych ponizej:

1. Instalacja urzadzenia, a w szczegdlnosci podtgczenia zasilania
powinno by¢ wykonane przez osobe posiadajgcg odpowiednie
uprawnienia, zgodnie z opisem w instrukcji.

2. Urzadzenie moze by¢ podtgczone do instalacji 3-zytowej (osobny
przewod ochronny).

3. Nalezy chroni¢ wszystkie przewody przed uszkodzeniami

mechanicznymi i termicznymi.



10.

11.
12.

13.

14.

W przypadku uszkodzenia ktéregokolwiek z przewodow nalezy
zastgpic go przewodem o takich samych parametrach technicznych.
Do podtgczania urzgdzen do Sciemniacza stosowac wytgcznie
przewody o przekroju nie mniejszym niz 0,75mm.

Sciemniacz moze by¢ instalowany wytgcznie w zamykanych
rozdzielniach elektrycznych uniemozliwiajacy dostep do niego osoba
nie posiadajgcym uprawnien do obstugi urzadzen zasilanych
napieciem 230V.

Wejscie zasilania musi by¢ zabezpieczone zewnetrznym wytgcznikiem
nadprgdowym o pradzie znamionowym 6A i charakterystyce typu B.
Po wykonaniu instalacji sprawdzi¢ skutecznosc zerowania wszystkich
sterowalnych urzadzen.

Wszelkie naprawy, tgcznie z wymiang bezpiecznika, mogg by¢
wykonywane wytgcznie przy odtgczonym zasilaniu.

Nalezy bezwzglednie chroni¢ sciemniacz przed kontaktem z wodg

i innymi ptynami.

Unikac¢ gwattownych wstrzagsow, a w szczegolnosci upadkow.

Nie wolno podtgczac do zasilania Sciemniacza z widocznymi
uszkodzeniami mechanicznymi.

Nie witgczac urzgdzenia w pomieszczeniach o wilgotnosci powyze;
90%.

Urzgdzenia nie nalezy uzywac w pomieszczeniach o temperaturze

nizszej niz +2°C lub wyzszej niz +40°C.



UWAGA!!
1. Niewtasciwe podtaczenie przewodu ochronnego grozi porazeniem.
2. Niewtasciwe podtgczenie przewodu neutralnego spowoduje wadliwe
dziatanie sciemniacza.
3. Sciemniacz moze regulowaé wytgcznie obwody (obcigzenia)

0 charakterze rezystancyjnym lub pojemnosciowym.

3 Opis ztgczy i elementdéw sterowania

wyprowadzony
sygnat £ oV

wejscie DMij /—E\wejs'cia analogowe / cyfrowe

|+I—IGND|*10V|1I2I3I4|GND| []ﬂ[][][][]ﬂ[]n[]
DMX IN OUT] INPUTS 0-10V.

PXM

diody é{“o o000
wysSwietlacz > gﬂ ,’

przyciski SONONOXO,

programowania

L4|L3|L2|L1| T | | |
| OUTPUT N N N]einfeE

0000000000 [1999999968

ztgcze zasilania (kolejno od lewej L4, L3,
L2, L1,3xN, Lin, PE)

L1 - L4 to ztgcza faz wyjSciowych
(sterowalne)



Znaczenie wyswietlanych komunikatéw
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adres DMX urzadzenia - podstawowa pozycja w MENU
ustawianie parametrow dla wszystkich kanatow jednoczesnie
ustawianie parametrow dla kazdego kanatu osobno

blanc screen — wygaszacz ekranu ON / OFF

wartos¢ aktualnej temperatury

catkowity czas pracy urzgdzenia

Wersja oprogramowania

przywracanie ustawieri domysinych

wybor zrodta sterowania

wybor krzywej sterowania

wybor zakresu sterowania

ustawienie liniowej krzywej sterowania

ustawienie przetgczanej krzywej sterowania

ustawienie logarytmicznej krzywej sterownia

ustawienie eksponencjalnej krzywej sterowania o wyktadniku 2
ustawienie eksponencjalnej krzywej sterowania o wyktadniku 3
minimalny poziom zatgczenia wyjscia przy narastaniu
minimalny poziom zatgczenia wyjscia przy opadaniu
maksymalny poziom wysterowania

wymuszenie minimalnego poziomu wyjscia

rozciggniecie krzywej wyjscia na peten zakres stosowania
sterowanie za pomoca sygnatu DMX

sterowanie za pomocg wejscia analogowego

sterowanie za pomocg przyciskow
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ustawienie adresu DMX

wybor sposobu reakcji na brak sygnatu DMX

kalibracja wejs¢ analogowych

wybor jednej z czterech funkgji sterowania

czas narastania w trybie przyciskowym (od min do max)
czas trwania w trybie przyciskowym (w funkcji 4)

czas opadania w trybie przyciskowym

minimalny poziom jaki mozna 0siggna¢ podczas sciemniania
w funkgji 2
scena: wartos$¢ wysterowania dla braku sygnatu DMX

ustawienia dla kanatu pierwszego
catkowity czas pracy urzadzenia
catkowity czas wysterowania kanatow
ustawienia sekund

ustawienia minut

ustawienia godzin

ustawienia numeru dnia

ustawienia roku

nieskoriczonosc

odwrocenie wybranej krzywej sterowania
ustawienie normalnej (nieodwrdconej) wybranej krzywej sterowania
zatwierdzanie

wytaczanie wyjsc¢

wigczanie wyjsc¢ na 100%

stawianie funkcji pierwszej

detekcja fazy



5 Programowanie urzgdzenia

Po wigczeniu urzadzenia pojawi sie podstawowa pozycja MENU (adres
DMX). Aby przej$é do menu gtéwnego nacisnij ,enter’, na wyswietlaczu pojawi
sie ALL. Naciskaj ,prev’ lub ,next" w celu wybrania odpowiedniego menu

i nacisnij ,enter’, aby potwierdzi¢ wybor.

5.1 Poruszanie sie po menu

esc - powoduje wyjscie z aktualnie programowanego parametru bez
zapamietania zmian lub przejScie w menu do poziomu wyzej

prev - przewija menu do tytu lub zmniejsza ustawiane wartosci

next - przewija menu do przodu lub zwieksza ustawiane wartosci

enter - powoduje wejscie w programowanie urzagdzenia i zatwierdza

ustawione wartosci

5.2 Ustawienie trybow sterowania

Manu urzgdzenia PX741 pozwala ustawic tryb sterowania urzadzenia.
Kazdy z kanatéw urzadzenia moze by¢ sterowany za pomoca:

*  sygnat DMX dMX (271H])

* wejscia analogowego AnL

* przyciskow diG

Ustawienia trybow, krzywej i zakresu mozliwe jest indywidualnie (Ind) dla
jednego z czterech kanatéw (CHT — CH4) lub grupowo (ALL) dla czterech

kanatow jednoczes$nie, schemat menu znajduje sie na nastepnej stronie.

9



ENTER ENTER ENTER

NEXT NEXT
ENTER ENTER ENTER
iNEXT NEXT NEXT
NEXT

5.2.1 Sterowanie DMX
Adresowanie DMX

W tym menu mozna zmieni¢ adres DMX dla poszczegdinych kanatow
indywidualnie lub grupowo dla wszystkich kanatow jednoczesnie i wtedy
ustawiony adres zostanie przypisany pierwszemu kanatowi, kolejnym kanatom
zostang przypisane kolejne adresy DMX. Na przyktad jesli modut zajmuje 4
kanaty DMX i dla pierwszego zostanie przypisany kanat 100, to czwarty bedzie
przypisany do 103 kanatu DMX. Zaprogramowanie w ten sposob adresacji

kasuje wczesniejsze ustawienia indywidualne kazdego z kanatow.

ENTER ENTER R ENTER ENTER
[ —»Act—»{5-c »{Ad—»{ 1]

| NEXT
NEXT

ENTE

508
v ENTER ENTER ENTER ENTER ENTER
[ind—{CH {5 cl—D{dan—PAd I
NEXT NEXT
EHH 542

10



Reakcja urzadzenia na brak sygnatu DMX

Funkcja ta jest wykorzystywana zaréwno do zabezpieczenia instalacji
przed zanikiem sygnatu DMX, jak i do uzyskania zgdania wartosci bez
podtgczania zewnetrznego sterownika. Po jej uaktywnieniu w przypadku braku
sygnatu DMX modut bedzie realizowat wybrang opcje samodzielnie. Ponowne
podtgczenie sygnatu DMX automatycznie przerwie realizowang opcje i modut

bedzie ponownie wykonywat przesytane linig DMX komendy.

Sc - programowanie wartosci sceny w zakresie 0 — 255, dla ktérej dostepne

opcje to:
» podtrzymanie ostatniej wartosci Hld

* sygnat z wej$¢ analogowych AnL

* sygnat z przyciskow diG

Oprocz tego mozna zdefiniowac parametry przejscia:

* uptime - uPt - czas narastania w trybie przyciskowym (od min do
max), czas od 0 sekund do 24h

» hold - hLd - czas trwania w trybie przyciskowym (w funkcji 4), czas
od 0 sekund do nieskonczonosci

» down time - dnt - czas opadania w trybie przyciskowym, czas od
0 sekund do 24h

1



PREV
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ENTER ENTER ENTER ENTER PREV
E%HHLL% HLd
NEXT
ENTER ENTER PREV
NEXT | NEXT
GPE 255
NEXT
NEXT
dnk
ENTER ENTER ENTER ENTER
Adr

£

| NEXT EXT

ENTER ENTER

2
Leon
[Xa]
[Ka]
[}
)

NEXT

[
]
~

NEXT

bl
—~
[§

NEXT

o
2
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Ustawianie czaséw:

* InF - nieskonczony czas
*  SEC - sekundy

e Min - minuty

* Hr-godziny

e dAY-dni
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5.2.2 Sterowanie analogowe

Zr6dto sterowania z wejs¢ analogowych mozna ustalié dla kazdego
kanatu indywidualnie lub dla wszystkich grupowo. Aby wejscia pracowaty
poprawnie nalezy wykonac kalibracje. W tym celu na wejsciu ustawic
maksymalng warto$c i wybrac¢ opcje CAL, nastepnie komunikat YES

potwierdzi¢ klawiszem ,enter".

ENTER ENTER ENTER
[ —»Act—»{5rc—

NEXT

NEXT ENTER Wocisniety ENTER

P-CAL—HES]
v ENTER ENTER ENTER
[ad—»fH— {5 c—

| NEXT NEXT
v ENTE Wocisniety ENTER

R
[Antl—{CAL—{4ET]

5.2.3 Sterowanie za pomoca przyciskow
Zrédto sterowania z wej$é cyfrowych (za pomoca przyciskow) mozna
ustali¢ dla kazdego kanatu indywidualnie lub dla wszystkich grupowo.
Pierwszym krokiem jest wybdr jednej z czterech funkcji FnT = Fn4

(opisanych w tabeli na nastepnej stronie), a kolejnym ustawienie jej

parametrow:

UPt - czasnarastania

hLd - czas trwania

dnt - czas opadania

Lo - minimalny poziom jaki mozna 0siggng¢ podczas Sciemniania dla

funkcji 2 (0 - 50%)

13



ENTER ENTER ENTER

ALt diH
2 x NEXT
v ENTER ENTER
[g10—Funl—Fn
NEXT %NEXT
NEXT FraH
NEXT
NEXT
dnk
v ENTER ENTER ENTER NEXT
[fnd—»{fa—»{5-cl—»{anH Y
NEXT ‘2xNEXT Lo
v ENTER ENTER
[HH [gi6—{Funl—Fn
NEXT %NEXT
NEXT
NEXT
dnk
NEXT
Ustawlanie czasow. Funkcja Dostepne parametry
* InF - nieskonczony czas
1 uPt, dnt
» SEC - sekundy
e Min- m]nuty 2 UPt, dnt, Lo
* Hr-godziny 3 uPt, dnt
" GAY-ani 4 uPt, hid, dnt
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Wykresy funkcji dla przycisku zewnetrznego:

Funkcja pierwsza
wyjscie ,
MAX
Czas
opadania
(parametr dnt)
Cszas
naragstania
(parametr uPt)
MIN £ >
Nacisniecie Puszczenie Czag
i trzymanie klawisza
klawisza
Funkcja druga
WijCIe A
MAX
Czas
opadania

Lo

Czas
narastania
(parametr uPt)

(parametr dnt)

MIN &

15
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i trzymanie Klawisza nacisnigcie
klawisza (<500 ms)



Funkcja trzecia

wyjscie4
MAX
Czas Czas
narastania : - opadania
(parametr uPt) - (parametr dnt)

MIN £ >
>
>

Krotkie Czas
nacisnigcie
(<500 ms)
Funkcja czwarta
Czas
trwania
.. A arametr hL
wyjécie (parametr htd)
MAX
Czas . Czas
narastania . opadania
(parametr uPf) (parametr dnt)

MIN £ >

>

Krétkie Czas
nacisnigcie
(<500 ms)
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Kazde kolejne krotkie nacisniecie klawisza, gdy funkcja realizuje parametr
hLd powoduije, ze czas parametru liczony jest od 0 (resetuje czas, jaki
uptynat), tym samym przedtuzajgc dziatanie funkcji. Wartos¢ tego parametru
jest uwzgledniana jedynie w funkgcji czwartej. W pozostatych trzech jest

ignorowany.

5.3 Wybdr krzywej sterowania

Dla kazdego z kanatéw moze zostac wybrana jedna z pieciu krzywych
sterowania wyjscia:

* liniowa Lin — wartosc na wyjsciu jest liniowo proporcjonalna do

wartosci sterowania

* przetgczana Su - charakterystyka dwustanowa

* logarytmiczna LOG

» eksponencjalna EPT o wyktadniku 2

» eksponencjalna EP2 o wyktadniku 3

Dla kazdej krzywej sterowania mozna ustawic opcje:

* normalna nor — warto$¢ na wyjsciu jest wprost proporcjonalna do
wartosci na wejsciu i zgodna z wybrana charakterystyka

» odwrdcona inu — wartos¢ na wyjsciu jest odwrotnie proporcjonalna do

wartosci na wejsciu i zgodna z wybrang charakterystyka

17



ENTER ENTER

NEXT NEXT
ENTER ENTER ENTER
EF, T
NEXT NEXT NEXT
ENTER
CHH Cur
NEXT NEXT
LOG
Wyjscie A NEXT NEXT
100%
NEXT NEXT
ERPH ERZ
NEXT
% 127 255" EPg
Krzywe:
—— liniowa
przetaczana

—— logarytmiczna
—— eksponencjalna o wyktadniku 2
—— eksponencjalna o wyktadniku 3

5.4 Zakres sterowania

Dla kazdego kanatu mozna zdefiniowa¢ minimalne i maksymalne
wartosci wysterowania oraz sposob zachowania przy osiggnieciu skrajnych
wartosci:

« minimalny poziom zataczenia wyjscia przy narastaniu

18



E%H@
NEXT
Y

minimalny poziom zataczenia wyjscia przy opadaniu

maksymalny poziom wysterowania Hi

wymuszenie minimalnego stanu na wyjsciu PrE (kiedy kanat jest

wysterowany)
rozciggniecie krzywej wyjscia a peten zakres sterowania Str

ENTER ENTER

i

[l ~
2 x NEXT

ENTER ENTER

Fnb
2

x NEXT

ENTER
rrnb

ENTER

| NEXT

h
X
£
—~
s B
oo

NEXT

L

oh
NEXT

Hu

NEXT

)
m

r

NEXT

S5Er

—~
[a]
o9

NEXT

—
]
)

NEXT

Hu

NEXT

i
-
"

NEXT

u
o~

Ponizej znajduja sie przyktadowe wykresy sterowania dla krzywej liniowej:

a) Str = OFF, PrE = On

Wyjscie
100%
Hi

Lo7
Lon

A

v

255
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b) Str = OFF, PrE = OFF

Wyijscie A
100% :

Hi
LoA | S S —
LoN }oooiieis B ................

0 255
¢) Str = On, PrE = OFF
Wyijscie A
100% |- :

il
Lo7
LoN |

01 255
d) Str = On, PrE = ON
Wyijscie A
100% |---eeos P— TN P
Hi L

LoA |
LoN

01

Krzywe:
——— wysterowania

—— wartosc¢ na wyjsciu

20
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5.5 Wygaszanie ekranu
Urzgdzenie zostato wyposazone w mozliwo$¢ wytgczenie podswietlania
wyswietlacza LED oraz diod sygnalizacyjnych. Uaktywniona opcja bLc wytgcza

wyswietlacz po uptywie minuty bezczynnosci (nie uzywania klawiszy).

Urzgdzenie nadal pracuje bez ingerencji w pozostate parametry. Aby

przywroci¢ podswietlenie nalezy uzy¢ dowolnego klawisza.

ENTER

ALL

2 x NEXT

ENTER
bLc OFF

NEXT

5.6 Temperatura
Urzadzenie zostato wyposazone w odczyt aktualnej temperatury

wewnatrz urzgdzenia. Odczyt podawany jest w stopniach Celsjusza [°C].

ENTER

3 x NEXT
ENTER

Dimmer posiada zabezpieczenie temperaturowe. Powyzej temperatury
+60°C wyjScia zostajg catkowicie wytgczone. Zostane wigczone ponownie,

gdy temperatura spadnie do +50°C.

21



5.7 Czas pracy urzadzenia

Dimmer zostat wyposazony w mozliwos¢ odczytania sumarycznego
Czasu pracy urzgdzenia Pwr oraz catkowitego czasu wysterowania kanatow
Lht.

ENTER

4 x NEXT

ENTER

NEXT

LhE

5.8 Wersja oprogramowania firmowego
Aby sprawdzi¢ aktualng wersje oprogramowania firmowego nalezy

wybrac opcje Fir i potwierdzi¢ klawiszem ,enter".

ENTER

[—»{Act]

5 x NEXT

ENTER

g2
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5.9 Ustawienia domysine

Aby przywrdci¢ ustawienia domysine nalezy wybrac opcje dEF i dtuzej
przytrzymac klawisz ,enter’. Nastepnie, gdy wyswietli komunikat YES
potwierdzi¢ klawiszem ,enter".

Istnieje takze mozliwos¢ wyjscia z poziomu tego menu bez powrotu do

domysInych ustawien, w takim wypadku nalezy wybrac klawisz ,esc”.

ENTER

6 x NEXT
Wciéniety ENTER
[GEF]—»{4ET]

DomysSine ustawienia urzadzenia:

» Screensaver: OFF

» Adres DMX: 1

» Tryb sterowania: DMX

 Sterowanie przyciskami: funkcja 2

« Czas narastania (sterowanie przyciskami): 5s
« Czas trwania (sterowanie przyciskami): 5s

+ Czas opadania (sterowanie przyciskami): 5s
* Krzywa sterowania: liniowa

» Charakterystyka krzywej: normalna

* No signal: wartosc sceny 0

5.9.1 Btad detekcji fazy — PHA
W momencie, gdy urzadzenie wyswietla komunikat nalezy

skontaktowac sie z serwisem.
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6

RDM - opis dostepnych parametréw

PX741 obstuguje protokét DMX-RDM. Protokdt DMX w zatozeniu

umozliwia jednokierunkowy przeptyw danych, podczas gdy jego rozszerzenie

— protokot RDM, moze przesytac informacje w dwadch kierunkach. Dzieki temu

jest mozliwe jednoczesne odbieranie i wysytanie informacji, co daje

mozliwosS¢ monitoringu dziatania urzgdzen zgodnych z protokotem RDM oraz

ewentualna zmiana konfiguracji ich parametrow pracy.

Lista obstugiwanych parametréw RDM przez PX741:

Nazwa parametru PiD Opis
SUPPORTED_PARAMETERS | 0x0050 | wszystkie wspierane parametry
PARAMETER_DESCRIPTION | 0x0051 |opis parametrow dodatkowych
DEVICE_INFO 0x0060 | informacje na temat urzgdzenia
FACTORY_DEFAULTS * 0x0090 | ustawienia domysine urzgdzenia
SOFTWARE_VERSION_LABEL | 0x00CO | wersja firmware urzagdzenia
DMX_START_ADDRESS * OX00FO poczatkowy adres DMX urzgdzenia,

Zakres 1 - 509
identyfikuj urzadzenie;
Mozliwe dwa stany: identyfikacja
IDENTIFY_DEVICE * 0x1000 | wytgczona (warto$¢ 0x00) oraz
identyfikacja wigczona (wartos¢
0x01)
DEVICE_MODEL_ , :
DESCRIPTION 0x0080 | opis urzadzenia, np. nazwa
MANUFACTURER_LABEL 0x0081 | opis producenta, np. nazwa
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Nazwa parametru PiD Opis

dodatkowy opis urzgdzenia;
Mozliwe jest wpisanie

DEVICE_LABEL * 0x0082 ) .
dodatkowego opisu urzgdzenia
stosujgc do 32 znakow ASCII

DMX_PERSONALITY * 0x00EO |tryb pracy DMX

SENSOR_DEFINITION 0x0200 | Nformacia na temat wybranego
czujnika temperatury

SENSOR_VALUE 0x0201 | informacje na temat czujnikow

DEVICE_HOURS 0x0400 | czas pracy urzgdzenia

CONTROL_HOURS 0x0401 | czas wysterowania kanatow

DIGITAL_MODE 0x8039 ustawienie sterowania kanatu za

pomocg przyciskow

ustawienie czasu narastania dla
DIGITAL_RISE_TIME * 0x8056 | sterownikow za pomocg
przyciskow w zakresie 0 - 24h

ustawienie czasu trwania dla
sterownikow za pomocg
przyciskow w zakresie 0 - 24h

lub nieskoriczono$¢ (OxFFFFFFFF)

DIGITAL_LAST_TIME * 0x8057

ustawienie czasu opadania dla
DIGITAL_FALL_TIME * 0x8058 | sterownikow za pomocg
przyciskow w zakresie 0 - 24h

ustawienie minimalnego poziomu
jaki mozna o0siggng¢ podczas
DIGITAL_MIN_LEVEL * 0x8059 | sciemniania dla trybu sterowania
za pomocg przyciskow w zakresie
0-50%

wybor krzywej sterowania

*
OUTPUT_CURVE 0x8049 w zakresie 0 — 24h
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Nazwa parametru PiD Opis
wybor funkcji odwrdconej dla
OUTPUT_CURVE_INVERT * | 0x804F | wczesniej ustawionej krzywej;
0 - normalna, 1 - odwrdcona
minimalny poziom zatgczenia
MINIMUM_LEVEL_INC. * 0x804A wyjscia przy narastaniu w zakresie
0-100
minimalny poziom zatgczenia
MINIMUM_LEVEL_DEC. * 0x805A | wyjscia przy opadaniu w zakresie
0-100
MAXIMUM_LEVEL* 0x8048 maksymalny poziom wysterowania
w zakresie 0 = 100
wymuszenie minimalnego poziomu
PREHEAT * 0xg05p | M@ Wyisciu (k|¢dy kanat nie jest
wysterowany);
0 - wytgczone, 1 - wigczone
rozciggniecie krzywej wyjscia na
STRECH_OUTPUT * 0x805C | peten zakres sterowania;
0 — wytgczone, 1 — wigczone
NOS_VALUE * 0x801C ustawienie reakcji na zanik sygnatu
DMX
NOS_RISE_TIME * 0x8035D | czas narastania w zakresie 0 — 24h
N czas trwania w zakresie 0 - 24h
MESLLAST e D8l lub nieskoriczono$¢ (OxFFFFFFFF)
NOS_FALL_TIME * 0x805F | czas opadania w zakresie 0 — 24h

* - parametr edytowalny
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8 Schemat podtgczenia
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b) sterowanie potencjometrami
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c) sterowanie 0 - 10V
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d) sterowanie klawiszami monostabilnymi
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9

Wymiary
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10 Dane techniczne

typ  PX741
zasilanie 230V / 50Hz
max. pobor pradu ~ 4A
ilos¢wyjs¢ 4
napiecie wyjs¢ - 230V / 50Hz
obcigienie  max. 200W / wyjscie
0-10v
wejscia sterujgce  DMX512
klawisze monostabilne
pobor pradu wejscia 0— 10V 0,TmA
masa  0.3kg
szerokos¢: 105mm (6 modutow
szynowych)
wysoko$c: 90mm
gtebokosc: 58mm

wymiary
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BXM

Podteze, 09.04.2019

DEKLARACJA ZGODNOSCI UE

PXM Marek Zupnik spétka komandytowa
Podteze 654, 32-003 Podteze

deklarujemy, ze produkowany przez nas wyrob:

Nazwa towaru:
Kod towaru:

Trailing Edge Dimmer
PX741

Spetnia wymogi nastepujgcych norm oraz norm zharmonizowanych:

PN-EN IEC 63000:2019-01
PN-EN 62368-1:2015-03
PN-EN 61000-4-2:2011

PN-EN IEC 61000-6-1:2019-03
PN-EN 61000-6-3:2008

EN IEC 63000:2018

EN 62368-1:2014

EN 61000-4-2:2009

EN IEC 61000-6-1:2019
EN 61000-6-3:2007

Oraz spetnia wymogi zasadnicze nastepujgcych dyrektyw:

2011/65/UE DYREKTYWA PARLAMENTU EUROPEJSKIEGO | RADY z dnia 8 czerwca 2011 1. w sprawie
ograniczenia stosowania niektdrych niebezpiecznych substancji w sprzecie elektrycznym i elektronicznym.

2074/30/UE DYREKTYWA PARLAMENTU EUROPEJSKIEGO | RADY z dnia 26 lutego 2014 r. w sprawie
harmonizacji ustawodawstw panstw cztonkowskich odnoszacych sie do kompatyhilnosci elektromagnetycznej,

zastepuje dyrektywe 2004/108/WE.

2074/35/UE DYREKTYWA PARLAMENTU EUROPEJSKIEGO | RADY z dnia 26 lutego 2014 1. w sprawie
harmonizacji ustawodawstw panstw cztonkowskich odnoszacych sie do udostepniania na rynku sprzetu
elektrycznego przewidzianego do stosowania w okreslonych granicach napiecia, zastepuje dyrektywe

2006/95/WE.

pXm

Marek Zupnik spétka komandytowa
32-003 Podigie, Podieze 654
NIP 677-002-54-53

mgr inz. Marek Zupnik.
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