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1. OPIS OGOLNY

Czterokanatowy sterownik radiowy RE-4K umozliwia zdalne sterowanie urzgdzeniami
elektrycznymi przy pomocy nadajnikéw radiowych (pilotow). Sterownik moze wspétpracowac
maksymalnie z 340 pilotami. Sterownik obstuguje wytgcznie piloty 433 MHz produkowane przez
firme SATEL.

Wspoétprace sterownika z systemami alarmowymi utatwiajg wejscia informujgce

o stanie systemu. Dzieki nim mozliwe jest tatwe zorganizowanie sygnalizacji zatgczenia
i wylgczenia czuwania oraz kasowania alarmu.
Konstrukcja oparta jest o podzespoty firmy Microchip Technology Inc., wykorzystujgce w
transmisji miedzy nadajnikiem i odbiornikiem dynamicznie zmieniany kod w technologii
KEELOQ® . Zapewnia zarowno bezpieczenstwo uzytkowania, jak i odpornosc¢ na przypadkowe
sygnaty sterujgce, pochodzgce zinnych urzadzen.

Kod transmisji.
Oparta na kodzie zmiennym (KeeLog ® firmy Microchip Technology Inc.) transmisja radiowa
zapewnia wysokie bezpieczenstwo uzytkowania. Kazda transmisja jest inna od poprzednie;j.
Warunkiem podstawowym zadziatania odbiornika jest wpisanie pilota do jego pamiegci.
Czestotliwosé.

Odbiornik pracuje w oparciu o czestotliwos¢ w zakresie od 433,05-434,79 MHz. Pasmo to
w wiekszosci panstw UE (i w Polsce) nie wymaga specjalnych zezwolen i koncesji na
uzytkowanie.



2. OPIS ZLACZY | ELEMENTOW STEROWANIA
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Objasnienia do rysunku:

1 — odbiornik;

2 — diodaLED;

3 — przyciski programowania (PRG1 — kanat1; PRG2 - kanat2; PRG3 —
kanat3; PRG4 -kanat4);

4 — kotki do programowania trybu pracy przekaznikow (MODE1 — kanat
1; MODE2 - kanat2; MODE3 — kanat 3; MODE4 — kanat4);

5 — antena;

6 — styk sabotazowy;

7 — przekazniki.

Opis zaciskéw:

AR — wejscie sygnatu informujgcego o stanie systemu alarmowego (czuwanie/brak
czuwania);

AL —wejscie sygnatu informujgcego o alarmie;

LV — wyjscie sygnalizaciji niskiego napiecia baterii w pilocie (OC); wyjscie uaktywnia sie
po wykryciu przez sterownik niskiego napiecia baterii w pilocie i dziata do
momentu uzycia pilota z dobrg baterig (moze stuzy¢ np. do zgtoszenia awarii w
systemie alarmowym);

SS —wyjscie sterujgce sygnalizatorem (OC);

+12V —wejscie napiecia zasilajgcego (napiecie state 0d 9V do 16 V);
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COM - masa;

Cn — zacisk wspdlny przekaznika;

NCn — zacisk rozwierany przekaznika; n — numer przekaznika (kanatu)
NOn — zacisk zwierany przekaznika;

TMP — zaciski styku sabotazowego.

Dwukolorowa dioda LED wskazuje stan pracy modutu i pomaga zaprogramowac parametry

sterownika:

« Swieci na zielono — normalny tryb pracy;

« Swieci na czerwono — odbieranie sygnatu z pilota w normalnym trybie pracy;

* miga na zielono — oczekiwanie na pierwsze nacisniecie przycisku w pilocie w trakcie
wprowadzania howego pilota do pamigci sterownika;

* miga na czerwono:

- oczekiwanie na drugie nacisniecie przycisku w pilocie w trakcie wprowadzania nowego
pilota do pamieci sterownika;

- bateria w pilocie jest wyczerpana (po nacisnieciu przycisku w pilocie w normalnym trybie
pracy);

- kasowanie pamieci sterownika;

* miga na przemian na czerwono i zielono — programowanie czasu zatgczenia
monostabilnego przekaznika;

» miga wedtug sekwenc;ji: kolor czerwony, kolor zielony, wygaszenie — uruchomiony tryb
programowania z komputera.

Przyciski programowania PRG1 do PRG4 pozwalajg na:

» wprowadzenie pilotéw do pamieci sterownika;

* zaprogramowanie czasu przetgczenia monostabilnego przekaznika danego kanatu.
Przy pomocy przycisku PRG1 mozliwe jest ponadto skasowanie pamieci sterownika.

3. MONTAZ

Ptytka elektroniki sterownika radiowego zawiera elementy elektroniczne wrazliwe na
wytadowania elektrostatyczne. Przed montazem nalezy je roztadowac, a w czasie montazu

unika¢ dotykania elementow na ptytce elektroniki.

Sterownik radiowy RE-4K jest montowany w obudowie plastikowej. Przy zamykaniu
obudowy nalezy zwrécic¢ szczegdlng uwage, aby nie wcisng¢ kablami przycisku programowania.
Zaleca sie uzywanie w pilotach baterii przewidzianych do uzytkowania przez producenta.
Konieczna jest okresowa kontrola stanu baterii (np. przez obserwacje sposobu $wiecenia diody
LED na ptytce odbiornika podczas naciskania przycisku pilota) i w razie potrzeby wymiana

zuzytych baterii na nowe.
Uwagi:

* Zuzytych baterii nie wolno wyrzucaé, nalezy z nimi postepowa¢ w sposéb zgodny

z obowigzujgcymi przepisami (Dyrektywy Unii Europejskiej 91/157/EEC i 93/86/EEC).

* Nie wolno ingerowaé w konstrukcje badz przeprowadza¢ samodzielnych napraw. Dotyczy to

w szczegodlnosci dokonywania zmian podzespotow i elementow.
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4. PROGRAMOWANIE

Sterownik radiowy RE-4K moze by¢ programowany przy pomocy przyciskow programowania.

4.1 Dodawanie pilotéw

llo$¢ kanatéw, ktérymi bedzie mégt sterowac pilot uzalezniona jest od numeru przycisku, ktérego
uzyjemy do wprowadzenia pilota do pamieci sterownika. Przyktadowo, jezeli pilot T-4
wprowadzimy przy pomocy przycisku PRG2, to pilot bedzie mdgt sterowac kanatami: 2, 3 i 4.
Kanat 1 bedzie dla niego niedostepny. Przyciskami aktywnymi pilota beda: 1, 2 i 3, przycisk 4
bedzie nieaktywny. W tabeli nizej ukazano kanaty dostepne do sterowania w pilocie w zaleznosci
od tego, ktory przycisk programowania zostat wykorzystany do dodania pilota.

Kanaty Nr przycisku w pilocie
sterowane
z pilota 112 ]3| 4
x © PRG1 14 1 2 3 4
0 %
(&)
§ g PRG2 2-4 2 3 4
Q£
>0 PRG3 3-4 3 4
>0
‘N O
O 5| PRG4 4 4

Tabela 1. Kanaty dostepne w pilocie (puste pole oznacza, ze przycisk jest nieaktywny)

Piloty wprowadza sie do pamieci sterownika przy pomocy nastepujgcej procedury:

1. Nacisng¢ wybrany przycisk programowania —dioda LED zacznie miga¢ na zielono.

2. Nacisnagc¢ dowolny przycisk na pilocie —dioda LED zacznie miga¢ na czerwono.

3. Nacisng¢ ponownie przycisk na pilocie — dioda LED zacznie jednostajnie swieci¢ na zielono.
Pilot zostat wprowadzony do pamieci.

Uwaga: Jezeli pamiec jest juz zapetniona lub pilot jest nieprawidfowy (innego producenta), to po
pierwszym naci$nieciu przycisku pilota sterownik powréci do zwyktego stanu.



4.2. Usuwanie pilotow - kasowanie pamieci odbiornikéw

Przy pomocy przyciskow programowania mozna jedynie skasowac zawarto$¢ catej pamieci
sterownika, czyli takze wprowadzonych do niej pilotéw.

Aby skasowaé zawarto$¢ pamieci sterownika nalezy:

1. Nacisng¢ i przytrzymac¢ przycisk programowania PRG1 do chwili, kiedy dioda zmieni na
chwile kolor $wiecenia na czerwony (nastgpi to po ok. 3 sekundach).

2. Pusci¢ na moment przycisk PRG1, po czym ponownie go nacisngc¢ i przytrzymac do chwili,
kiedy dioda zacznie miga¢ w kolorze czerwonym (nastgpi to po ok. 3 sekundach),
sygnalizujgc w ten sposéb kasowanie pamieci sterownika.

Kiedy dioda ponownie zacznie jednostajnie swieci¢ w kolorze zielonym, sterownik jest

gotowy do programowania nowych pilotow.

4.3. Programowanie trybu pracy przekaznikéw

Przekaznik moze pracowac w jednym z trzech trybdw, w zalezno$ci od umiejscowienia zworki na
kotkach.
Tryb bistabilny — kazde nacisniecie przycisku pilota przetgcza stan przekaznika na
przeciwny.
Tryb monostabilny — przekaznik zatgczany jest na zaprogramowany czas.

Tryb impulsowy (patrz: Rysunek ponizej) — przekaznik zatgczany jest na czas
przycisniecia przycisku pilota. Po 30 sekundach naciskania przycisku, pilot przestaje
nadawac, co chroni baterie przed roztadowaniem.

W przypadku podtaczenia odbiornika do naszego produktu nalezy wybraé¢ chwilowy
tryb pracy dla wszystkich kanatéw.

MODE1

PGR1

Tryb impulsywny
zworka na dwéch kotkach
z prawej strony

Rysunek przedstawia ustawienia zworki dla jednego kanatu



5. SCHEMAT PODLACZENIA

przyktadowy sposob podtgczenia do sterownika (np. PX140) znajdujgcego sie w ofercie firmy PXM
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6. DANE TECHNICZNE

a) dane odbiornika

- Zasilanie znamionowe 12V DC £15%

- Pobér pradu minimalny ok. 13 mA
maksymalny ok. 65 mA

- Obcigzalnos¢ przekaznikow 2A/ 24V DC

- Liczba wejsc¢ sterowanych 4

- Tryb pracy przekaznika mono, bistabilny, impulsowy

- Zakres czasu trybu mono 1-255s

- Zakres czestotliwosci pracy 433,05-434,79 MHz

- Obcigzalnos¢ wyjscia LV (OC) 50 mA
- Obcigzalnos$¢ wyjscia SS (OC) 500 mA

- Temperaturowy zakres pracy 0od-10do +50° C
- Masa 108 g

- Wymiary 72 x 118 x 24 mm
- Zasieg pracy do 100 m

(obecnos¢ przeszkody migdzy nadajnikiem i odbiornikiem
zmniejsza zasieg dziatania urzadzenia)

b) dane pilota (nadajnika) - T4

- Czestotliwosé 433,05 - 434,79 MHz

- Transmisja kodowana (kod zmienny KeeLoq ® Microchip Technology)
- llos¢ klawiszy/kanatow 4

- Zasilanie bateria 12V 23A

- Wymiary 35x70x 15 mm

Odpornos¢ na zmiany warunkéw srodowiskowych

- Zakres temperatur pracy -20 do +55°C



